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ABSTRAK 

Penelitian ini bertujuan membuat suatu sistem dibandara untuk penyortiran barang bagasi 

bawaan calon penumpang pesawat dan perhitungan berdasarkan jenisnya yaitu barang fragile 

atau non fragile menggunakan metode template matching sebagai metode identifikasi. Belt 

Conveyor yang dirancang terdiri dari motor Dc sebagai penggerak conveyor, dan motor servo 

sebagai penggerak jalur klasifikasi barang. Sistem akan mendeteksi keberadaan barang 

menggunakan sensor ultrasonic apabila barang terdeteksi ada maka sistem akan berjalan, 

kemudian sistem akan mendeteksi jenis barang bagasi bawaan calon penumpang pesawat 

berdasarkan sticker yang telah ditempel oleh petugas bandara dengan memanfaatkan Raspberry 

Pi dan Template Matching untuk mendeteksi sticker tersebut. Apabila barang bagasi sudah 

terdeteksi berdasarkan jenis nya maka akan ada notifikasi berupa LED yang menyala. Sistem 

akan mengelompokkan barang bagasi bawaan calon penumpang pesawat berdasarkan jenisnya 

dengan persentase keberhasilan sistem 100%. Setelah itu sistem akan menampilkan berapa 

banyak jumlah barang bagasi yang sudah terdeteksi berdasarkan jenisnya. Tingkat keberhasilan 

identifikasi dipengaruhi oleh factor jarak dan pencahayaan terhadap citra yang diidentifikasi. 
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