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Abstrak

Urgensi pengolahan limbah- harus dilakukan bagi pelaku pengelola industri.
Berdasarkan Keputusan® Menteri-. Lingkungan “Hidup, | salah-satu parameter
kelayakan suatu limbah dapat dibuang adalah nilai pH dengan rentang nilai 6-9.

Alat pengontrolan limbah didesain dengan parameter utamanya nilai pH
untuk mengendalikan parameter pH, dan menambahkan bak penampung H,SO,
yang dilengkapi dengan valve untuk mengendalikan laju aliran valve menggunakan
metode fuzzy.

Hasil pembacaan pH dari beberapa percobaan untuk setiap penambahan
H,SO, pada penelitian ini disajikan dengan menggunakan grafik time series plot
pada software minitab. Percobaan eksperimental ini menunjukan penambahan
H,S0, yang berpengaruh terhadap,penurunan nilai pH yang cukup drastis. Hal ini
terlihat ketika pH limbah telah mencapai nilai < 9, penambahan 0,05 ml H,SO,
akan mampu menurunkan pH limbah'hingga bernilai < 3. Berdasarkan beberapa kali
pengulangan percobaan, didapat trend data pembacaan pH yang cukup stabil untuk
penambahan 0,05; 0,1; 0,15; 0,2; 0,25; 0,3; 0,35; 0,4 ml didapatkan nilai yang
berkisar berturut-turut memiliki nilai pH 10,7; 10,4; 10,1; 9,3; 7; 2,4; 1,5; 1,2.
Pembacaan sensor tersebut akan menjadi nilai error dan delta error sebagai acuan
untuk pembuatan logika fuzzy yang bertujuan untuk mengendalikan aliran valve
untuk H,SOy,.
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Abstract

The urgency of waste management must be done for the industrial. Based on
the rules of waste management from the Minister of Environment, the waste
parameters that can be disposed of is the pH value with a range of 6-9.

The function of this waste'control device is controlling:the pH parameter and
added a H,SO, which is equipped with a solenoid valve to control the flow rate
using the fuzzy method.

The results of detecting the pH from the sensor on several experiments for
each addition of H,SO, are presented using time series plot grapHs in Minitab
software. This experimental experiment shows the addition of /#,SO, which affects
a fairly drastic decrease in pH. It can be seen when the pH of the waste has reached
avalue < 9, the addition of 0.05 ml #,SO, will be able to reduce the pH value to <
3. Based on a number of repetitions of the experiment, the result of trend on the pH
sensor is quite stable for addition of 0,05; 0,1; 0,15; 0,2; 0,25; 0,3; 0,35; 0,4 ml
obtained the pH Value of 10,7; 10,4; 10,1; 9,3; 7; 2,4; 1,5; 1,2 . This data will be a
error and delta error value, for making fuzzy logic that aims to control the flow of
valve H,50,.
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