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Abstrak

Quadcopter merupakan jenis pesawat Unmanned Aerial Vehicle (UAV)
yang menggunakan empat buah motor sebagai penggerak, quadcopter banyak

an gerakan yang sulit

dilakukan oleh sawat jenis-lain, serta kemampuan untuk 'tex}? g dan mendarat
secara Vvertikal. I_—[b'\'/’ering merupakan erbang yang sangat penting dan

harus stabil agar pemanf; simal, Kontrol hovering

merupakan priofitas uta quadcopter baik pada
saat take-off, landing, d uadcapter merupakan
sistem kompleks yang tida jadi pergesekan dengan
kontrol. Untuk

ontrol PID agar quadcopter dapat

udara, dan dapat menjadi sulit a é

adanya siste

mengatasi masalah tersebu

melakukan geraka f;::-*-r_‘_ f da masing-masing
sumbu gerak qua dap: deng da MATLAB dan
metode try and uadcopter dapat
melakukan hove;‘. of: *’% di angan, dan saat
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Abstract

Quadcopter is a type of Unmanned Aerial Vehicle (UAV) that uses four

motors as movers, quadcopter is widely used because it can make movements that

are difficult to do b N %@‘ﬁ@A@ﬁN\ﬁAL‘A he ability to fly and land

vertically. Hove is.a-very important flying move

and the try and,‘er - i is applied, the

quadcopter can
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