BAB IV

KESIMPULAN

4.1 Kesimpulan

Diberikan sistem linier deskriptor kontinu berikut :

()= Ax(t) + Bu(t) (0] = xo
(4.1.1)

dimana x(t) = d’;—it). Dalam sistem (4.1.1), x(¢) € R™ menyatakan vektor keadaaan,

u(t) € R™ menyatakan vektor input (kontrol), y(t) € R? menyatakan vektor out-

put, A, E € R B & R"™™ dan C' € RP*",

Sistem deskriptor linier kontinu (4.1.1) positif jika dan hanya jika
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4.2 Saran

Untuk penelitian selanjutnya, penulis menyarankan untuk memperluas ka-

jian kepositifan untuk sistem linear fraksional.



