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Abstrak

Perkembangan dan penggunaan teknologi pada perindustrian telah
mengalami perkembangan yang sangat signifikan. Penelitian ini merancang
prototipe konveyor berbasis Arduino yang dapat menyesuaikan kecepatan motor
DC secara otomatis berdasarkan variasi berat beban yang diangkut. Sistem ini
menggunakan sensor load cell untuk mendeteksi berat dan mengirimkan sinyal
ke Arduino, yang kemudian menyesuaikan kecepatan motor DC sesuai dengan
beban yang terdeteksi. Pengujian dilakukan dengan variasi beban mulai dari 10
hingga 80 gram. Hasil menunjukkan bahwa konveyor mampu beroperasi pada
dua tingkat kecepatan: 25 RPM untuk < 50 gram dan 35 RPM untuk > 50 gram,
meningkatkan efisiensi pemindahan barang di konveyor. Sistem ini diharapkan
dapat memberikan kontribusi terhadap implementasi konveyor cerdas di industri,
khususnya dalam meningkatkan efisiensi proses produksi.
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