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ABSTRAK 

 

Transportasi di Indonesia mengalami perkembangan yang sangat pesat. 

Meningkatnya jumlah kendaraan pribadi dan angkutan umum tentu akan 

menambah masalah lalu lintas yang terjadi seperti kemacetan, bahkan kecelakaan. 

Kecelakaan dapat disebabkan oleh banyak hal, seperti kondisi jalan yang licin, 

kondisi tubuh pengemudi, kondisi kendaraan, ketidakpatuhan terhadap rambu-

rambu lalu lintas, dan kelalaian pengemudi. Kelalaian pengemudi di sini 

merupakan faktor utama terjadinya kecelakaan seperti tidak menerapkan jarak 

yang aman saat berkendara, sehingga kemungkinan tabrakan meningkat. Kondisi 

ini mendorong penulis untuk membuat peringatan jarak aman dan sistem deteksi 

tabrakan pada kendaraan roda empat untuk mencegah tabrakan dan jika tabrakan 

masih terjadi dapat mengurangi waktu yang dibutuhkan untuk informasi tabrakan 

untuk mencapai penanggap darurat, yang diharapkan dapat mengurangi korban 

karena keterlambatan penanganan pasca kecelakaan. Hasil dari penelitian ini 

adalah bahwa alat ini dapat memberikan pemberitahuan kepada pengemudi yang 

melewati batas jarak aman kendaraan dan mendeteksi tabrakan pada kendaraan 

roda empat dan mengirimkan informasi tabrakan kepada penanggap darurat. 
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ABSTRACT 

 

Transportation in Indonesia is experiencing very rapid development. The 

increasing number of private vehicles and public transportation will certainly add 

to traffic problems that occur such as congestion, even accidents. Accidents can 

be caused by many things, such as slippery road conditions, driver's body 

conditions, vehicle conditions, non-compliance with traffic signs, and driver 

negligence. The driver's negligence here is a major factor in the occurrence of 

accidents such as not applying a safe distance when driving, so the possibility of 

collisions increases. This condition encourage the authors to make safe distance 

warning and collision detection systems on four-wheeled vehicles to prevent 

collisions and if collisions still occur can reduce the time needed for collision 

information to reach emergency responders, who are expected to reduce casualties 

due to late post-accident handling. The results of this study are that this tool can 

provide notifications to drivers who cross the safe distance of vehicles and detect 

collisions on four-wheeled vehicles and send collision information to emergency 

responders. 
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