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ABSTRAK 
 

 

Penderita stroke rentan mengalami jatuh disebabkan karena hilangnya 

keseimbangan tubuh akibat penderita stroke kesulitan berjalan seperti orang normal 

pada umumnya dan juga disebabkan oleh migrain. Keluarga atau pengawas 

penderita stroke terkadang tidak selalu berada di dekatnya, sehingga dapat 

membahayakan penderita stroke jika mengalami jatuh. Penelitian bertujuan untuk 

meningkatkan keamanan penderita stroke dengan mencegah atau memberi 

peringatan jika ada risiko jatuh yang mungkin terjadi. Pendeteksian gerakan dengan 

algoritma Support Vector Machine merupakan metode yang diimplementasikan 

pada ESP32 dan untuk melakukan klasifikasi gerakan menggunakan input 

MPU6050 untuk mendeteksi pergerakan dan sensor GY-NEO6M V2 GPS untuk 

melacak lokasi penderita stroke. Klasifikasi gerakan penderita stroke yaitu gerakan 

diam, tidak jatuh, jatuh ke arah kanan, jatuh ke arah kiri dan jatuh ke arah depan. 

Apabila penderita stroke terdeteksi jatuh ke arah kanan, jatuh ke arah kiri dan jatuh 

ke arah depan maka buzzer akan berbunyi dan akan mengirimkan pesan notifikasi 

gerakan jatuh dan lokasi dari penderita stroke ke keluarga penderita stroke. Sistem 

dapat menghasilkan akurasi pengenalan gerakan penderita stroke dengan model 

kernel polynomial sebesar 90% dan persentase keberhasilan pengujian langsung 

penderita stroke sebesar 80% dengan begitu sistem dapat bekerja dalam klasifikasi 

gerakan dengan cukup baik. 

 

Kata Kunci : Penderita Stroke, MPU6050, Sensor GY - NEO6M V2 GPS, ESP32, 

Algoritma Support Vector Machine, Telegram
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ABSTRACT 
 

 

Stroke patients are prone to falls due to loss of body balance due to stroke patients 

having difficulty walking like normal people in general and also caused by 

migraines. Families or supervisors of stroke sufferers are sometimes not always 

nearby, so they can endanger stroke sufferers if they fall. The research aims to 

improve the safety of stroke patients by preventing or warning if there is a risk of 

falling that might occur. Motion detection with the Support Vector Machine 

algorithm is a method implemented on the ESP32 and to perform motion 

classification using MPU6050 input to detect movement and GY-NEO6M V2 GPS 

sensor to track the location of stroke patients. The classification of the stroke 

patient's movement is silent movement, not falling, falling towards the right, falling 

towards the left and falling towards the front. If the stroke patient is detected falling 

to the right, falling towards the left and falling towards the front then the buzzer will 

sound and will send a notification message of the falling movement and location of 

the stroke patient to the stroke patient's family. The system can produce movement 

recognition accuracy of stroke sufferers with a polynomial kernel model of 90% and 

the percentage of success of direct testing of stroke sufferers is 80%, so the system 

can work in motion classification quite well. 
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