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ABSTRAK

Mekanisme swashplate pada helikopter merupakan mekanisme yang digunakan
untuk memanipulasi gaya angkat baling-baling dengan cara mengubah sudut
serangnya saat berputar. Mekanisme swashplate helikopter terdiri atas upper
submodule dan lower submodule. Pada penelitian ini dilakukan analisis kinematik
pada mekanisme swashplate helikopter untuk jenis sistem rotor tunggal rigid.
Persamaan analisis kinematik yang diperoleh, kemudian digunakan dalam sintesis
dimensi. Melalui sintesis dimensi diperoleh kombinasi konstanta kinematik yang
menghasilkan workingspace yang dibutuhkan. Kombinasi konstanta kinematik
yang diperoleh, kemudian. dipilihiberdasarkan konfigurasi.rantai.kinematik triple
rocker, sudut transmisi, dan analisis statik. Pemilihan berdasarkan konfigurasi
rantai kinematik triple rocker dilakukan agar terjadi gerak relatif osilasi antar link
penyusunnya. Pemilihan berdasarkan sudut transmisi dilakukan agar diperoleh
mekanisme yang dapat mentransmisikan gaya dengan baik. Pemilihan
berdasarkan analisis statik dilakukan untuk menentukan torsi yang dibutuhkan
untuk menahan momen pitch' baling-baling. Analisis statik dapat digunakan
sebagai pertimbangan dalam pemilihan aktuator pada mekanisme. Berdasarkan
studi kasus yang dilakukan terdapat dua puluh empat kombinasi konstanta
kinematik upper submodule dan delapan belas kombinasi konstanta kinematik
lower submodule. Kombinasi konstanta kinematik yang dipilih telah diperoleh
desain kinematiknya dan disajikan dalam gambar CAD.
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