5 PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Kesimpulan yang diperoleh dari tugas akhir ini adalah :

1. Model sistem main landing gear UAV yang paling optimum adalah Model 5

dengan &, = 130000 N/m .

2. Parameter main landing gear yang optimum yaitu kekakuan pegas (¥,) yang

besar namun tidak menghasilkan percepatan maksimum yang tinggi pada UAV.
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