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ABSTRAK

Penyandang cacat atau disabilitas mengalami berbagai keterbatasan
seperti fisik, mental, mtelektual atau sensorik dalam jangka waktu yang lama,

sehingga dalam berinte : batasan di lingkungan
sekitarnya. Penyandany’ 3 dan cacat jari
sangat sulit melakukan komunlka3| dan menyampalkan pesan erhadap orang
sekitar. Dalam penelitian ini dira em untuk pengendalian virtual
keyboard dengan sensor enyampaikan pesan atau
informasi. Virtual keybo n_gerakan pergelangan tangan
yaitu normal, 3 awah. Jaringan

Syaraf Tirua endeteksi dan
mengenalkan jel ang sebanyak empat

buah yaitu JST{ untuk mendetgksi disi normal, JST2 untuk
kondisi atas dan bawah, JST3 T4 untuk pilih
dan hapus. Me oda yang dlgun ban k dua Tlpe model Tipe 1 dan
model Tipe2. Ki , JST3 dan JST4

dan JST4. Dari
dengetikan lebih
51 karakter. Dan
r karakter lebih

sedangkan Tipe,:
hasil pengujian‘dic
baik dari pada Tig
untuk efektivit
cepat dibanding
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