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ABSTRAK

Manusia adalah makluk hidup yang menyukai semua hal yang bersih serta 
indah untuk dipandang salah satunya adalah lingkungan disekitarnya. Pada 
saat sekarang ini banyak manusia yang sadar serta peduli dengan kebersihan 
lingkungan tetapi banyak juga manusia yang melakukan hal sebaliknya. 
Mengelola tempat sampah yang berada didaerah tempat tinggal mereka 
sendiri merupakan salah satu bentuk kesadaran manusia terhadap kebersihan 
lingkungan. Tugas manusia dalam menjaga kesehatan dan lingkungannya 
sendiri bukan hanya sekedar membuang sampah pada tempatnya tetapi juga 
dalam mengelola tempat sampah yang telah terisi penuh. Karena 
permasalahan pengelolahan sampah tersebut penulis membuat robot 
pengangkut sampah pintar yaitu tempat sampah yang sudah terisi penuh atau 
telah mengandung kadar gas metana dapat berpindah secara otomatis dari 
rumah warga menuju tempat pembuangan akhir sampah suatu pemukiman. 
Komponen yang digunakan untuk mendeteksi keadaan tempat sampah adalah 
sensor Ultrasonik yang digunakan untuk mendeteksi tempat sampah sudah 
terisi penuh serta sensor gas methane MQ 4 digunakan untuk mendeteksi 
kadar gas methana pada tempat sampah dan sensor photodiode digunakan 
untuk line tracking robot pengangkut sampah bergerak otomatis menuju 
tempat pembuangan akhir. Tingkat keberhasilan robot pengangkut sampah 
beroperasi secara keseluruhan adalah 4 dari 4 kali percobaan.

Kata Kunci : Sampah, Robot, Sensor Ultrasonik, Sensor MQ-4, Sensor 
Photodioda.
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ABSTRACT

Humans are living things that like all things that are clean and beautiful to 
look at, including environment around them. Nowadays, there are many 
people that conscious and care about environmental hygiene, but there are 
many of them that do the otherwise. Managing trash can in their residential 
area is one form of human awareness of environmental sanitation. Human's 
responsibility in keeping their health and the environment is not only to 
dispose of trash in its place but also to manage a fully loaded trash can. 
Because of the waste management problem, the writer made a smart garbage 
transport robot, which is a fully loaded trash can or a trash can that has 
methane in it can move automatically from a residential area to its landfill. 
Components that used to detect the condition of a trash can are Ultrasonic 
sensor that used to identifies a fully loaded trash can; MQ-4, a methane gas 
sensor to detect methane gas's level in the trash can; and photodiode sensor 
for the automatic trash can robot's line tracking to the landfill. The success 
rate of garbage transport robot is 4 out of 4 trials.

Keywords: Garbage, Robot, Ultrasonic Sensor, MQ-4 Sensor, Photodioda 
Sensor.


