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SARI

Mekanisme paralel trandasi murni 3-URU adal ah sebuah mekanisme yang
terdiri dari batang output (platform), batang diam (base), dan rantai kinematik.
Rantai kinematik mekanisme ini disusun oleh join Universal-Revolute-Universal.
Platform mekanisme ini bergerak transas murni. Kagjian penting terhadap
mekanisme ini meliputi analisis kinematik berupa analisis singulariti. Penelitian
ini difokuskan pada analisis singulariti yang diperlukan untuk mendapatkan
workingspace yang efektif. Langkah untuk menentukan titik-titik singular adalah
dengan membuatkan formulasi; kendisi :singular., Formulasi_kondisi singular ini
dievaluasi berdasarkan determinan matriks Jacobian, dimana mekanisme ini
mengalami kondisi singular jika nilai determinan matriks Jacobian tersebut sama
dengan nol. Langkah selanjutnya adalah pemetaan singulariti di  dalam
workingspace. Pada penelitian ini telah berhasil diperoleh formulas singulariti
dengan bantuan software Maple 13 dan peta kondisi singular di dalam

wor kingspace.

Kata kunci : Mekanisme paralél translasi murni, analisis singulariti, matriks

Jacobian.



