PENINGKATAN KENYAMANAN DALAM PENGENDALIAN KURSI
RODA ELEKTRIK DENGAN GESTUR PERGELANGAN TANGAN
BERDASARKAN NILAI PITCH, YAW DAN ROLL MENGGUNAKAN
SENSOR LEAP MOTION
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ABSTRAK

Penyandang disabilitas adalah ketidakmampuan anggota tubuh untuk melakukan
suatu kegiatan ataupun aktivitas tertentu seperti orang normal biasanya.
Keterbatasan manusia yang tidak memiliki anggota tubuh lengkap disebut dengan

tunadaksa. Salah satu yang menjadi kendala bagi penyandang tunadaksa yaitu
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