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ABSTRAK

Dalam melakukan mobilisasi, penyandang disabilitas yang tidak dapat
menggerakkan kakinya mengandalkan alat bantu kursi roda agar dapat beraktivitas
sehari-hari. Namun hal tersebut akan menjadi permasalahan apabila penyandang
disabilitas tersebut juga mengalami permasalahan dalam menggunakan tangannya.
Perkembangan teknologi kendali kursi roda terus dikembangkan, salah satunya

dengan memanfaatkan sinyal dari tubuh. Salah satu jenis sinyal tubuh yang dapat
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