BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Bedasarkan perancangan, pengamatan dan pengujian yang telah dilakukan
maka dapat diambil kesimpulan sebagai berikut:

1. Robot Penampung Sampah dengan tingkat kerberhasilan 90% dapat

keempat sensor sejajar dengan badan depan robot lebih tepat di bawah

robot.

4. Pengujian NRF24L01 menunjukkan bahwa NRF24L01 dapat mengirim
perintah atau sinyal dengan jarak 1-8 cm dengan adanya hambatan

seperti tembok dan pintu.



5. Pengujian sistem robot secara keseluruhan menunjukkan bahwa robot
dapat menjalankan semua fungsinya yaitu mendeteksi atau membaca
halangan mengunakan sensor ultrasonic dan mengikuti garis atau jalur
yang ada menggunakan sensor Photodioda kemudian mengantar isi
sampah tersebut ke cleaning service.

5.2Saran
Mengingat masih terdapat beberapa kekurangan dalam penelitian ini,
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