BAB IV
PENUTUP

4.1 Kesimpulan

Dalam tugas akhir ini telah dilakukan penyelesaian sejumlah masalah
kontrol optimal menggunakan prinsip maksimum Pontryagin (analitik) dan juga
telah didekati penyelesaiannya [ akeamaciode Runge-Kutta (numerik).
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