
 

 

BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1  Kesimpulan 

Setelah melakukan percobaan terhadap rancang bangun alat pemberi pakan ikan 

otomatis berbasis mikrokontroler berdasarkan perilaku kemunculan ikan 

kepermukaan kolam, maka didapat beberapa kesimpulan sebagai berikut: 

1. perancangan prototype sistem yang mampu memberi pakan ikan secara 

otomatis berhasil dilakukan. 

2. Pembacaan data terhadap sumbu X lebih mendekati nilai sebenarnya dari pada 

pembacaan data terhadap sumbu Y. 

3. Sistem tidak dapat membedakan riak yang ditimbulkan ikan saat mencari 

oksigen dengan riak yang ditimbulkan ikan saat mencari makanan. 

4. Rata rata pakan ikan yang di keluarkan oleh sistem dalam sehari adalah 

sebesar 46.6 gram, dengan rata-rata pemberian pakan sebanyak 19 kali per 

hari. 

5.2   Saran 

Untuk melakukan pengembangan pada penelitian ini ada beberapa saran agar 

penelitian selanjutnya bisa mengurangi kesalahan dan mendapatkan data yang lebih 

akurat, yaitu : 

1. Penambahan komponen tertentu untuk membedakan riak yang ditimbulkan 

ikan saat mencari oksigen dengan riak yang ditimbulkan ikan saat mencari 

makanan. 

2. Penambahan fungsi dari sistem untuk lansung menimbang makanan yang 

dikeluarkan dalam sehari. 

 


