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5.1.Kesimpulan

Berdasarkan perancangan, pengamatan dan pengujian yang telah dilakukan dapat

diambil kesimpulan sebagai berikut :
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1. Pada penelitian selanjutnya agar dapat mengembangkan metode pendeteksi
jatuh pada penderita stroke ringan dengan menggunakan SVM, dan lain-
lain.

2. Pada penelitian selanjutnya agar dapat menambahkan fitur yang dapat
memberitahukan rute yang bisa dilalui keluarga dari posisi keluarga saat ini
ke posisi penderita.



3. Pada penelitian selanjutnya agar dapat menambahkan sistem pendeteksi
jatuh tidak sempurna, seperti jatuh dengan keadaan terduduk atau jatuh
dengan keadaan tertahan.

4. Pada penelitian selanjutnya agar dapat menambahkan fitur yang terintegrasi
ke rumah sakit, sehingga keluarga yang berada jauh dari penderita dapat
mengirimkan pesan ke rumah sakit terdekat dengan penderita untuk

menolong penderita.




