BAB V KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan
1. Hasil analisa dari sistem AVR tipe arus searah diperoleh sistem dengan
performansi terbaik yang memenuhi semua Kkriteria perancangan adalah
kombinasi pengendali PDF dengan PDF tanpa sensor, karena memiliki nilai
waktu naik sebesar 0.07 detik, waktu puncak sebesar 0.17 detik, waktu
keadaan mantap sebesar 0.37 detik, nilai puncak sebesar 0.6 dan nilai lewatan
maksimum sebesar 24.2 persen untuk analisa domain waktu. Untuk analisa
domain frekuensi Ilngkar terbuka memiliki nilai margin penguatan sebesar
40.48 dB dan nilai margin-fasa ar47-33-derajat. Untuk analisa domain
iki-nflal i 8199 rad/detik dan
nilai punca kreso ansi sebesar 1.06. Untuk analisa kokoh n memiliki nilai
puncak maksimum sensitivi dan nilai pupcak maksimum
sensitivitas kompleme '
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3. Berdasarkan hasil ana ‘= embuat sistem bekerja
secara optimal pada anal 0 Ktu, analisa domain frekuensi dan
analisa kekokohan adalah @éngend ) dan'PDF
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