
BAB IV

KESIMPULAN

Berdasarkan pembahasan pada penelitian ini, dapat disimpulkan

bahwa :

1. Model matematika perceraian.

Dalam sistem (3.1.1), diperoleh 2 titik ekuilibrium, yaitu titik

ekuilibrium bebas perceraian E0 =
(
S0, M0, B0, D0

)
=(

π

(β + µ)
,

πβ

(β + µ)(µ+ γ)
, 0, 0

)
, dan titik ekuilibrium endemik

perceraian E∗ = (S∗, M∗, B∗, D∗) , dengan

S∗ =
2πp+ ρ(−q ±

√
q2 + 4pr)

2dp
,

M∗ =
bc(−q ±

√
q2 + 4pr)

δα(−q ±
√
q2 + 4pr) + 2γpb

,

B∗ =
αbc(−q ±

√
q2 + 4pr)2

2pδα(−q ±
√
q2 + 4pr) + 4γpb

,

D∗ =
−q ±

√
q2 + 4pr

2p
.

2. Kestabilan titik ekuilibrium model matematika perceraian.

Titik ekuilibrium bebas perceraian stabil asimtotik jika:

i. R0 < 1,

ii. a1 > 0,

iii. a1a2 − a3 > 0,



iv. a3(a1a2 − a3)− a21a4 > 0,

v. a4 > 0.

Titik ekuilibrium endemik perceraian stabil asimtotik jika:

i. R0 > 1,

ii. p > 0, q < 0, r > 0,

iii. b1 > 0,

iv. b1b2 − b3 > 0,

v. b3(b1b2 − b3)− b21b4 > 0,

vi. b4 > 0.
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