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ABSTRAK

Penyandang disabilitas merupakan seseorang dengan keterbatasan fisik. Keterbatasan
fisik dapat menghambat pekerjaan sehari-hari. Banyak peneliti membuat alat bantu untuk
penyandang disabilitas dalam beraktivitas, salah satunya adalah kursi roda.. Penelitian ini akan
membandingkan metode klasifikasi untuk mendapatkan tingkat akurasi terbaik dalam
mengendalikan kursi roda. Terdapat 40 partisipan yang akan berpartisipasi dalam penelitian ini.
Partisipan akan diminta melakukan kedip dua mata, kedip kanan, kedip kiri, dan menggigit pada
percobaan ini. Data yang diperoleh akan diolah menggunakan metode Naive Bayes (NB), K-
Nearest Network (K-NN), dan Jaringan Syaraf Tiruan (JST). Metode klasifikasi JST
menghasilkan tingkat akurasi tertinggi dibanding metode lainnya yaitu 99.2% untuk data
latihdan 98.9% untuk data uji. Pengendalian kursi roda menggunakan metode JST mendapat
tingkat keberhasilan 87.5%. Oleh karena dapat disimpulkan metode JST dapat
mengklasifikasikan sinyal serta mengendalikan kursi roda dengan baik.

Kata Kunci: disabilitas, Electroencephalography (EEG), Naive Bayes (NB), K-Nearest Network
(K-NN), dan Jaringan Syaraf Tiruan (JST).
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ABSTRACT

Persons with disabilities are people with physical limitations. Physical limitations can
hinder daily work to help people with disabilities, many researchers use assistive devices for
people with disabilities, one of which is a wheelchair. This study will compare classification
methods to get the best level of accuracy in controlling a wheelchair. There are 55 participants
who will participate in this study. Participants will be asked to blink two eyes, blink right, blink
left, and bite in this experiment. The data obtained will be processed using the Naive Bayes
(NB), K-Nearest Network (K-NN), and Artificial Neural Network methods (ANN). The ANN
classification method produces the highest level of accuracy compared to other methods,
namely 99.2% for training data and 98.9% for test data. Wheelchair control using the ANN
method got a success rate of 87.5%. Therefore it can be concluded that the ANN method can
classify signals and control wheelchairs well.

Keyword: Disability, Electroencephalography (EEG), Naive Bayes (NB), K-Nearest Network
(K-NN), dan Neural Network.




