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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil dan analisa yang telah didapatkan pada penelitian ini, maka 

disimpulkan bahwa : 

1. Real time Clock (RTC) akan berfungsi baik ketika tegangan yang diberikan 

yaitu sebesar 5 VDC. dan ketika tegangan kerja stabil maka waktu pada RTC 

akan berjalan dengan baik serta menyamai waktu sebenarnya. 

2. Motor servo akan bergerak membuka saluran ketika waktu pemberian 

pakan ikan yang diatur aktif dan motor servo akan menutup rapat saluran 

ketika waktu pemberian pakan belum aktif. 

3. Alat keseluruhan akan aktif selama supply tegangan yang diberikan stabil 

dan tidak ada masalah apapun, alat akan memberikan pakan ikan sebanyak 

tiga kali dimana waktu pemberian pakan ikan diberikan pada pagi pukul 

09.00 WIB, siang pada pukul 12.00 WIB dan sore pada pukul 15.00 WIB. 

4. Sensor load Cell dapat menimbang berat pakan sebesar 15 kg dan 5 kg, 

serta sensor load cell dapat menghitung jumlah pakan yang berkurang yaitu 

sebesar 5 kg dalam satu kali pemberian pakan ikan. 

5. Persentase error rata-rata yang didapatkan untuk tiga  hari  pemberian 

pakan ikan adalah sebesar 3,41% . 

6. Hasil pengujian pada smartphone terkirim saat RTC aktif. 

6.2 Saran 

          Berdasarkan analisis  yang telah dilakukan maka penulis memberikan saran 



 

 

untuk penelitian selanjutnya, yaitu:  

Pengembangan selanjutnya yaitu dari segi bentuk alat, sebisa mungkin 

memiliki kemampuan dalam menahan air yang mengenai rangkaian keseluruhan 

dan alat keseluruhan. 

 



 

 

 


