5.1

BABY KESIMPULAN DAN SARAN

Kesimpulan

Berdasarkan perancangan, pengujian dan analisis hasil terhadap sistem

otomasi pengendalian irigasi dan pemantauan lahan sawah dapat disimpulkan

beberapa hal sebagai berikut:

1.

5.2

Telah dihasilkan prototipe sistem. otomasi- pengendalian irigasi dan
pemantauan Iahan-sawah yang dapat bekerja dengan baik.

Hasil pendeteksian ketinggian air telah dapat mengaktifkan motor servo
untuk membuka atau menutup pintu irigasi, menampilkan kondisi ketinggian
air dan foto lahan sawah secara real time kepada Telegram pengguna (petani)
yang dikirim melalui modul Wi-Fi ESP32-Cam.

Sensor water level Funduino hanya dapat mendeteksi ketinggian air dengan
rentang O cm hingga 4 cm.

Modul Wi-Fi ESP32-Cam dapat terhubung dengan koneksi Wi-Fi dengan
jarak maksimal 23 m.

Sistem kendali manual yang diaktifkan melalui tombol push button dapat

bekerja sesuai dengan kode perintah yang dikirim oleh Telegram.

Saran

Setelah dilakukan pembuatan sistem otomasi pengendalian irigasi dan

pemantau lahan sawah menggunakan sensor water level dan ESP32-Cam, terdapat

beberapa saran untuk memaksimalkan fungsi kerja sistem dan pengembangan lebih

lanjut. Beberapa saran tersebut diantaranya:
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Sebaiknya menggunakan sensor water level yang dapat mendeteksi
ketinggian air lebih besar yaitu lebih dari 4 cm.

Disarankan menggunakan kamera dengan resolusi tinggi agar menghasilkan
foto yang lebih jelas.

Sebaiknya pengaturan kamera difungsikan untuk dapat berputar ke segala

arah agar pengambilan foto lahan sawah lebih efisien.
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