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ABSTRAK

Kelinci memiliki daya tarik sendiri untuk diternakan karena manfaat yang diperoleh
dari kelinci. Namun peternakan kelinci memiliki tantangan yang cukup tinggi, yaitu
kelinci mudah mati karena kondisi kebersihan kandang. Menumpuknya kotoran
kelinci mengakibatkan naiknya kadar gas amonia yang membahayakan kelinci,
peternak bahkan lingkungan sekitar. Dalam pembersihan kandang, para peternak
kelinci masih menggunakan cara yang manual dengan tangan yang tidak efektif dan
efisien. Untuk itu diciptakan sebuah sistem menciptakan sistem pembersih kotoran
otomatis pada kandang “kelinci berbasis loT (Internet of Things), dengan
memanfaatkan sensor load cell untuk mendeteksi berat kotoran kelinci yang
tertampung pada belt conveyor. Sensor MQ-135 sebagai pendeteksi konsentrasi gas
amonia pada kandang kelinci. NodeMCU ESP8266 sebagai kontroler sistem. Motor
DC sebagai penggerak belt conveyor. Relay sebagai saklar motor dc dan belt
conveyor sebagai alas dari kandang kelinci untuk menempatkan kotoran kelinci dan
mengangkut kotoran kelinci ke tempat pembuangan akhir serta 0T sebagai
notifikasi dan sebagai kontrol sistem melalui smartphone. Berdasarkan pengujian
terhadap sistem,'sensor load cell sebagai pengukur berat kotoran kelinci-memiliki
tingkat akurasi mencapai 97.43%. Sensor MQ-135 sebagai pengukur konsentrasi
gas amonia pada kandang kelinci memiliki tingkat akurasi mencapai 99.19%. Belt
conveyor dapat bergerak untuk membuang kotoran kelinci saat berat > 1000 gram
atau kandungan gas amonia >25 ppm. Kemudian bot aplikasi telegram 100% dapat

mengontrol sistem dengan inputan perintah dan dapat menerima notifikasi dari

Xi



sistem. Dari pengujian sistem secara keseluruhan, sistem dapat bekerja sesuai
fungsi yang diinginkan dengan tingkat keberhasil 100%.

Kata kunci: Sensor load cell, Sensor MQ-135, NodeMCU ESP8266, Amonia,
Bot Telegram, Belt conveyor.
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CAGE BASED ON IOT (INTERNET OF THINGS)

Dedi Hermanto?!, Dodon Yendri M.Kom?

'Undergraduated Student, Computer Engineering Major, Information
Technology Faculty, Andalas University

?Lecturer, Computer Enginéering, Information Technology- Faculty, Andalas
University

ABSTRACT

Rabbits have their charm for breeding because of the benefits they get from rabbits.
However, rabbit farming has a fairly high challenge, namely rabbits die easily
because of the cleanliness of the cage. The accumulation of rabbit droppings results
in increased levels of ammonia gas which are harmful to rabbits, breeders, and even
the environment. In cleaning the cage, rabbit breeders still use manual methods that
are ineffective and inefficient. For this reason, a system was created to create an
automatic feces cleaning system in the rabbit cage based on 10T (Internet of Things)
by utilizing load cell sensors to detect the weight of rabbit droppings that are
accommodated on the conveyor belt. MQ-135 sensor as a detector of ammonia gas
concentration in rabbit cages. NodeMCU ESP8266 is the system controller. DC
motor as driving belt conveyor. Relay as a dc motor switch and conveyor belt as
the base of the rabbit cage to place rabbit droppings and transport rabbit droppings
to landfills as well as 10T as notifications and as system control via smartphones.
Based on testing of the system, the load cell sensor as a measure of the weight of
rabbit droppingsthas an-accuracy rate of 97.43%. The MQ-135 sensor as a measure
of the concentration of ammonia gas in rabbit cages has an accuracy rate of 99.19%.
The conveyor belt can move to dispose of rabbit droppings when the weight is >
1000 grams or the ammonia gas content is > 25 ppm. Then the Telegram application
bot can 100% control the system by inputting commands and can receive
notifications from the system. From testing the system as a whole, the system can

work according to the desired function with a 100% success rate.
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Keywords: Load cell sensor, MQ-135 sensor, NodeMCU ESP8266 MCU,
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