
 

 

BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN  

1.1.Kesimpulan  

Berdasarkan hasil implementasi serta pengujian terhadap sistem, dapat diambil 

kesimpulan sebagai berikut : 

1. Sistem dapat mendeteksi wajah melalui kamera raspberry pi menggunakan 

metode SSD (Single Shot Multiplebox Detector) yang semakin tinggi 

intensitas cahaya pada ruangan maka sistem akan lebih cepat mendeteksi 

wajah serta variasi sudut pengambilan citra yang berbeda-beda. 

2. Face Recognition menggunakan metode SVM (Support Vector Machine) 

pada sistem ini dapat mengenali wajah user dengan jarak terjauh 1,5 m, 

dengan sudut tangkapan citra wajah user yang dapat dikenali adalah  < 900.  

3. Tingkat akurasi sistem dalam membedakan wajah yang terdapat pada 

dataset dan tidak terdapat pada dataset sebesar 90% (diukur dari 10 

percobaan, 1 percobaan mengalami salah pengenalan). 

4. Sistem dapat menghasilkan kode OTP kombinasi huruf dan angka secara 

acak dan dapat terus berganti setiap 2 menit. Password dapat dikirim pada 

bot telegram user setelah wajah user dikenali.  

5. Notifikasi dari sistem 100% dapat diterima oleh bot telegram user yang kode 

API, serta kode chat id dari bot telegram user sudah didaftarkan pada sistem. 

6. Notifikasi adanya buka paksa pada pintu dan buzzer berbunyi ketika sensor 

mendeteksi adanya getaran / guncangan pada pintu ketika nilai PWM input 

pada sensor diatas 230. 

1.2. Saran 

Berdasarkan hasil pengujian serta analisa yang telah dijabarkan, peneliti menyadari 

masih banyak kekurangan yang terdapat pada penelitian ini,  berikut beberapa saran 

yang dapat dilakukan untuk penelitian selanjutnya guna meningkatkan kinerja dari 

sistem, diantaranya :  

1. Agar performa pendeteksian wajah serta FPS yang dihasilkan tinggi, 

disarankan menggunakan Single Board Komputer (SBC) dengan spesifikasi 

yang lebih handal seperti NVIDIA Jetson Nano. 



 

 

2. Disarankan untuk penelitian selanjutnya menggunakan kamera dengan 

resolusi yang lebih tinggi agar mendapatkan kualitas pengenalan wajah 

secara real-time lebih baik 

3. Untuk penelitian selanjutnya dapat menambahkan fitur lampu yang dapat 

berubah intensitas cahayanya sesuai dengan intensitas cahaya ruangan 

untuk mendukung kamera dalam proses pengenalan wajah. 

4. Untuk penelitian selanjutnya dapat menambahkkan sumber daya cadangan 

jika sumber daya utama (listrik AC) mati.  

 


