
BAB IV

PENUTUP

4.1 Kesimpulan

Berdasarkan pembahasan pada tesis ini, diperoleh beberapa kesimpu-

lan sebagai berikut :

1. Model dinamika penyebaran kebiasaan merokok yang memuat kontrol im-

plementasi media (u1), kesadaran perokok aktif (u2), dan pemberian per-

men nikotin.(u3) ,

Ṗ = Λ− βPS + α (1− ε)S − µP − δP

Ṡ = βPS − µS − αS − u2SM − u3S

(4.1.1)

Ṙ = αεS + u2SM + u3S − µR + δP

Ṁ = u1S − φ0 (M −M0) ,

dengan kontrol optimal yang meminimalkan jumlah populasi perokok aktif

terhadap model (4.1.1) adalah

u∗1 = min

{
max

(
0,
−q4S
B

)
, 1

}
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u∗2 = min

{
max

(
0,

(q2 − q3)SM
C

)
, 1

}

u∗3 = min

{
max

(
0,

(q2 − q3)S
D

)
, 1

}
.

2. Hasil simulasi numerik memperlihatkan bahwa pemberian kontrol imple-

mentasi media, kesadaran perokok aktif dan pemberian permen nikotin

dapat menurunkan populasi perokok aktif.

4.2 Saran

Adapun saran yang diberikan oleh penulis untuk penelitian berikutnya

adalah penelitian ini dapat ditambah parameter kontrol lain yang dapat mem-

pengaruhi penekanan penyebaran kebiasaan merokok.
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