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BAB V KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1 Kesimpulan 

Pada penelitian kali ini telah dicapai hasil analisa peralihan dari sistem 

Automatic Voltage Regulator dengan pengendali PIDtune model paralel untuk 

konfigurasi tipe 1, konfigurasi tipe 2 dan konfigurasi tipe 3. Berdasarkan 

Penelitian dan pengujian yang telah dilakukan disimpulkan bahwa : 

1. Hasil dari pemberian pengendali PIDTune model paralel pada sistem 

AVR arus searah untuk konfigurasi tipe 1, tipe 2 dan tipe 3. Terdapat 

beberapa pengendali yang mampu mengungguli sistem sebelum 

diberikan pengendali dan memenuhi kriteria perancangan yang  

diinginkan. 

2. Hasil dari analisa peralihan pada sistem AVR arus searah untuk 

konfigurasi tipe 1 didapatkan dua buah pengendali yang memenuhi 

kriteria perancangan yaitu pengendali PD dan PDF. Untuk konfigurasi 

tipe 2 pengendali yang memenuhi kriteria perancangan adalah 

pengendali PD dan PDF. Untuk konfigurasi tipe 3 pengendali yang 

memenuhi kriteria perancangan adalah pengendali PD dan PDF. 

5.2 Saran 

Disarankan untuk penelitian selanjutnya untuk mencari bagaimana 

tanggapan domain frekuensi dan kestabilan dari sistem Automatic Voltage 

Regulator arus searah dengan konfigurasi tipe 1, konfigurasi tipe 2 dan 

konfigurasi tipe 3 dengan pengendali PIDTune model paralel. 


